D.10.05.01 SCIEZKI ROWEROWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru $ciezek rowerowych przy Budowie $ciezki rowerowej w pasie drogi
gminnej 209011P ul. Dluga w Wapnie etap II.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujacag podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robo6t na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania $ciezek rowerowych, ktére moga
by¢ budowane przy drogach i ulicach jako samodzielne §ciezki rowerowe, przeznaczone wytacznie
dla ruchu rowerowego.

W niniejszej SST podano zakres robot dla najczesciej stosowanych - typowych konstrukeji
nawierzchni $ciezek rowerowych, okreslonych do stosowania w ,,Katalogu typowych konstrukcji
podatnych i potsztywnych nawierzchni ulic” [1]:

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Sciezka rowerowa - pas terenu na koronie drogi (ulicy) lub poza nig, przystosowany i
przeznaczony wylacznie dla ruchu rowerowego. Ze wzgledu na lokalizacj¢ rozrdznia si¢
samodzielne $ciezki rowerowe i §ciezki rowerowe towarzyszace jezdni.

1.4.2. Samodzielna $ciezka rowerowa - $ciezka przeznaczona wytacznie dla ruchu rowerowego,
najczesciej dwukierunkowa, oddalona od jezdni dla ruchu kotowego o minimum 9,0 m.

1.4.3. Sciezka rowerowa towarzyszaca jezdni - $ciezka przeznaczona wylacznie dla ruchu
rowerowego, jednokierunkowa po obu stronach jezdni lub dwukierunkowa, potozona na koronie
drogi (ulicy) w odlegtosci nie mniej niz 1,50 m od krawedzi jezdni.

1.4.4. .Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi
normami i1 definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”  pkt 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

2.2.1. Kruszywo na warstwe¢ odsaczajaca

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsaczajacej na podtozu z
gruntow wysadzinowych lub watpliwych, to kruszywo uzyte do wykonania tej warstwy powinno
spelnia¢ wymagania wg SST D-04.02.01 ,,Warstwy odsaczajace i odcinajace”.

2.2.2. Kruszywo naturalne do podbudowy
Kruszywo uzyte do wykonania podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom wg SST D-
04.04.01 ,,Podbudowa z kruszywa naturalnego”.
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2.2.3. Materiaty do wykonania nawierzchni

Materiaty uzyte do wykonania nawierzchni z asfaltu lanego powinny odpowiada¢ wymaganiom wg
OST D-05.03.07 ,,Nawierzchnia z asfaltu lanego™.

Materiaty uzyte do wykonania nawierzchni podwojnie powierzchniowo utrwalanej powinny
odpowiada¢ wymaganiom SST D-05.03.08 ,,Nawierzchnia podwojnie powierzchniowo utrwalana”,
a do wykonania pojedynczo powierzchniowo utrwalanej, wg OST D-05.03.09 ,,Nawierzchnia
pojedynczo powierzchniowo utrwalana”.

2.2.4. Materialy do umocnienia skarp

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie oznakowania §ciezek rowerowych,
to materiaty uzyte do oznakowania poziomego powinny odpowiada¢ wymaganiom wg OST D-
07.01.01 ,,Oznakowanie poziome”, a do oznakowania pionowego wg OST D-07.02.01
,»Oznakowanie pionowe”.

3.SPRZET

Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
Przy wykonywaniu $ciezek rowerowych nalezy stosowac ten rodzaj sprzetu, ktory zostat podany w
odpowiednich SST.

4. TRANSPORT

Wymagania ogdlne dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Transport materiatlow stosowanych do wykonania $ciezek rowerowych, wymienionych w punkcie 2
niniejszej SST, powinien odpowiada¢ wymaganiom podanym w odpowiednich SST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Do podstawowych robdt objetych niniejszg SST przy budowie $ciezek rowerowych naleza:
- przygotowanie podtoza i wykonanie koryta,

- wykonanie warstwy odsaczajacej, jezeli w podlozu wystepuja grunty wysadzinowe lub
watpliwe,

- wykonanie podbudowy,

- wykonanie nawierzchni,

- ewentualne wykonanie robot wykonczeniowych, np. umocnienie skarp, jezeli Sciezka
rowerowa polozona jest na nasypie lub w wykopie,

- wykonanie oznakowania poziomego 1 pionowego.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do wlasciwych robot nalezy:

- wytyczy¢ w terenie tras¢ sciezki rowerowe;j,

- oczySci¢ teren z drzew 1 krzewow,

- wykona¢ zdjecie humusu o grubosci warstwy okre$lonej w dokumentacji projektowej, SST lub
we wskazaniach InZyniera.

Roboty przygotowawcze nalezy wykonywac¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w SST D-01.00.00
,»Roboty przygotowawcze”.

5.3. Przygotowanie podloza i wykonanie koryta

Koryto, profilowanie i zaggszczanie podtoza w korycie, nalezy wykonywac zgodnie z
wymaganiami podanymi w SST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem
podioza”.

5.4. Warstwa odsaczajaca
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Warstwe odsaczajaca nalezy wykonaé zgodnie z wymaganiami SST D-04.02.01 ,,Warstwy
odsgczajace 1 odcinajgce”.

5.5. Wykonanie podbudowy

Rodzaj podbudowy do wykonania $ciezek rowerowych powinien by¢ zgodny z dokumentacja
projektowa.

Jezeli w dokumentacji projektowej lub SST przewidziana jest podbudowa z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie, to warunki jej wykonania powinny odpowiada¢ OST D-04.04.01
,Podbudowa z kruszywa naturalnego”.

5.6. Wykonanie nawierzchni

Nawierzchnie z asfaltu lanego nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w OST D-
05.03.07 ,,Nawierzchnia z asfaltu lanego”.

Wykonanie nawierzchni powierzchniowo podwojnie utrwalonej powinno by¢ zgodne z OST D-
05.03.08 ,,Nawierzchnia podwojnie powierzchniowo utrwalana”, a nawierzchni pojedynczo
utrwalanej wg OST D-05.03.09 ,,Nawierzchnia pojedynczo powierzchniowo utrwalana”.

5.7. Roboty wykonczeniowe (umocnienie skarp)
Umocnienie skarp nasypow 1 wykopdw nalezy wykonywa¢ wg SST D-06.01.01 ,,Umocnienie skarp
1 rowOw przez humusowanie, obsianie, darniowanie”.

5.8. Oznakowanie
Oznakowanie poziome nalezy wykona¢ wg OST D-07.01.01 ,,Oznakowanie poziome”.
Oznakowanie pionowe nalezy wykona¢ wg OST D-07.02.01 ,,Oznakowanie pionowe”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Sprawdzenie prawidlowosci robdt przygotowawczych

Kontrola jako$ci robot przygotowawczych polega na sprawdzeniu ich zgodno$ci z:
a) dokumentacja projektowa na podstawie ogledzin i pomiaréw,

b) wymaganiami podanymi w SST D-01.00.00 ,,Roboty przygotowawcze”.

6.2. Sprawdzenie prawidlowosci wykonania podloza

Rodzaj gruntu podtoza nalezy okresli¢ na podstawie badan laboratoryjnych.

Kontrola jakoS$ci przygotowania podtoza polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami
podanymi w dokumentacji projektowej oraz w SST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem 1
zageszczeniem podloza”.

6.3. Sprawdzenie wykonania warstwy odsaczajacej

Kontrola jako$ci wykonanej warstwy odsaczajacej polega na sprawdzeniu zgodnosci z:
a) dokumentacjg projektowa na podstawie ogledzin i pomiarow,
b) wymaganiami podanymi w SST D-04.02.01 ,,Warstwy odsaczajace i odcinajace”.

6.4. Sprawdzenie wykonania podbudowy

Kontrola jakos$ci wykonania podbudowy polega na sprawdzeniu zgodnosci z:

a) dokumentacja projektowa w zakresie: rodzaju, grubos$ci i spadkdw poprzecznych - na
podstawie ogledzin 1 pomiarow,

b) wymaganiami podanymi wg odpowiednich OST - dla zastosowanej w dokumentacji
projektowej podbudowie, np. wg SST D-04.04.01 ,,Podbudowa z kruszywa naturalnego”.

6.5. Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Kontrola jako$ci wykonania nawierzchni polega na sprawdzeniu zgodnosci z:
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a) dokumentacja projektowa w zakresie: grubos$ci konstrukcji nawierzchni, szerokosci, rz¢dnych
wysokosciowych 1 spadkéw poprzecznych,

b) wymaganiami podanymi wg odpowiednich OST:

- dla nawierzchni z asfaltu lanego wg OST D-05.03.07 ,,Nawierzchnia z asfaltu lanego”,

- dla nawierzchni podwojnie powierzchniowo utrwalanej wg OST D-05.03.08 ,,Nawierzchnia
podwdjnie powierzchniowo utrwalana”,

- dla nawierzchni pojedynczo powierzchniowo utrwalanej wg OST D-05.03.09 ,,Nawierzchnia
pojedynczo powierzchniowo utrwalana”.

6.6. Sprawdzenie wykonania robot wykonczeniowych

Kontrola jakos$ci wykonania robdt wykonczeniowych polega na sprawdzeniu ich zgodnos$ci z
dokumentacja projektowa na podstawie ogledzin i pomiaréw oraz zgodno$ci z wymaganiami wg
odpowiednich OST D-06.00.00 ,,Roboty wykonczeniowe”.

6.7. Sprawdzenie wykonania oznakowania poziomego i pionowego

Kontrola jakos$ci wykonania oznakowania poziomego i pionowego polega na sprawdzeniu
zgodnosci z dokumentacja projektowg oraz zgodnosci z OST D-07.01.01 ,,Oznakowanie poziome”
oraz OST D-07.02.01 ,,Oznakowanie pionowe”.

6.8. Pomiary cech geometrycznych nawierzchni
Przeprowadzane pomiary nie powinny wykaza¢ wigkszych odchylen w zakresie cech
geometrycznych nawierzchni $ciezek rowerowych niz to podano w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzchni §ciezek rowerowych

Cechy geometryczne nawierzchni  Dopuszczalne odchylenia

Szeroko$¢, cm +5
Réwnosé podtuzna, mm 9
Roéwnos¢ poprzeczna, mm 9
Pochylenie poprzeczne, % +0,5
Odchylenie osi w planie, cm +5
Grubos¢ warstwy odsaczajacej, cm +11 -2

Grubos¢ konstrukcji nawierzchni *),cm +0,5
*) Odchylenia grubosci konstrukcji nawierzchni liczone dla tacznej grubosci warstw

6.9. Ocena wynikow badan

Wszystkie materiaty musza spelnia¢ wymagania podane w punkcie 2.

Wszystkie elementy robot, ktore wykazuja odstepstwa od postanowien SST, powinny by¢
doprowadzone na koszt Wykonawcy do stanu zgodnosci z SST, a po przeprowadzeniu badan i
pomiaréw moga by¢ ponownie przedstawione do akceptacji Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar - m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zgodnie z dokumentacjg projektows i
pomiarami w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty objete niniejsza SST podlegaja:

a) odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, ktory powinien by¢ dokonany po
wykonaniu: prac pomiarowych, robot przygotowawczych, koryta i ewentualnie warstwy
odsgczajacej oraz podbudowy,
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b) odbiorowi koncowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ za m? (metr kwadratowy) nawierzchni nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng
jako$ci wykonanych rob6t na podstawie wynikéw pomiaréw i badan laboratoryjnych.
Cena wykonania robot obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie na teren budowy potrzebnych materiatow,
- wykonanie koryta i ewentualnie warstwy odsaczajacej,
- wykonanie podbudowy,
- wykonanie nawierzchni,
- wykonanie rob6t wykonczeniowych,
- oznakowanie,
- przeprowadzenie badan laboratoryjnych zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacja
techniczna.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy 1 inne dokumenty wg odpowiednich OST, przywolanych w niniejszej ogolnej specyfikacji
techniczne;.

Ponadto obowigzuje:
1. Katalog typowych konstrukcji podatnych i potsztywnych nawierzchni ulic, MTiGM, 1990 r.
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